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نمره) ۴۰) توضیحͬ سوال :۱ سوال

چͽونه دهید توضیح است. تجمیعͬ پاداش از baseline ͷی کردن کم سیاست، بهینە سازی روش های در واریانس کاهش روش های از ͬͺی (آ)
شود.) اثبات رابطه نوشتن (با ͬ دهد. نم رخ سیاست تابع پارامترهای به نسبت هزینه تابع گرادیان متوسط در تغییری تفریق این با

Deep Q-learning (DQN) شبͺه دهید توضیح چیست؟ پیوسته حالت فضای با محیط های در tabular Q-learning الͽوریتم چالش (ب)
کند. غلبه مشͺل این بر است قادر چͽونه

نمره) ۶۰) REINFORⅭE الͽوریتم :۲ سوال

شبͺه توسط سیاست تابع که بͽیرید نظر در همچنین دارد. را چپ و راست حرکت دو تنها عامل پیوسته حالت فضای با محیط ͷی در کنید تصور
است.) شده داده ما به عدد ͷی صورت به حالت⁃کنش جفت هر برای ϕ(s, a) مقدار که شود (تصور ͬ شود: م محاسبه θ پارامتر با عصبی ای

πθ(a|s) =
exp(θ⊤ϕ(s, a))∑
a′ exp(θ⊤ϕ(s, a′))

ͬ آید: م بدست زیر صورت به نیز پاداش تابع

R(s, a) =

{
−s2 , a = Left
s2 , a = Right

بنویسید. را REINFORCE الͽوریتم با سیاست تابع بروزرسانͬ رابطه (آ)

کند: بروز را خود سیاست تابع ͬ خواهد م حال و شده طͬ عامل توسط T=3 طول به زیر مسیر کنید تصور (ب)

s1 = 0.5, a1 = Left

s2 = −0.8, a2 = Right

s3 = 0.2, a3 = Right

بͽیرید. نظر در 0.9 را (γ) تخفیف ضریب کنید. محاسبه (آ) بخش شده نوشته فرمول و ͬ شده ط مسیر از استفاده با را سیاست تابع گرادیان


